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MANUAL de USUARIO
ENCENDIDO DIGITAL VCDI-04

El VCDI-04 est& disefiado para trabajar con el volante magnético y captador original
de Yamaha modelos E, LC, YPVS ( con CDI-RZ1)

DATOS TECNICOS:

Valores limites

Revoluciones minimas: 200 RPM
Revoluciones maximas: 20000 RPM
Voltaje minimo de alimentacion: 8 V.
Voltaje maximo de alimentacion: 20 V.

Voltaje maximo soportado durante 1 minuto. 40 V.
El circuito esta protegido contra el cambio de polaridad de alimentacion (mala
conexion)

Caracteristicas:

Es una mejora sobre el sistema de ignicidon existente

Diez curvas programables a gusto del usuario

Almacene y cargue las funciones para diez curvas a su gusto.
Programacion facil y rapida en cualquier lugar, con el programador de mano
portatil.

Se puede programar el encendido con el motor en marcha.

Usted puede ver inmediatamente los resultados de los cambios.

Cada curva se puede definir por entre 4y 10 puntos.

El limite de revoluciones programable, se efectla en tres fases, retraso de
encendido, reduccion de la potencia de la chispa y corte de encendido.
Compensacion del retraso de la sefal.

Monitorizacién inmediata de las revoluciones y del angulo de avance, en la
pantalla LCD del programador de mano.

Proceso rapido para alta exactitud. Retraso de 1 microsegundo.

Nuevo célculo de avance para cada variacion de las RPM en una unidad. (1000,
1001, 1002,.., 9805, 9806...RPM).



1. COMO ENTRAR EN EL MENU

e EI VCDI se debe conectar con la fuente de alimentacién. No importa si el motor
esta en marcha o parado.

e Conecte la unidad del procesador con la unidad del programador de mano y
espere unos pocos segundos la activaciéon del programador, después presione
[Enter].

e Presionando [ +] o[ -] usted puede moverse a través del menu y presionando
[Enter] elige funcion.

e Usted puede salir del menu eligiendo Exit Settings.

2.  ORGANIZACION DEL MENU

0 Load Settings : Cargar ajustes de curvas previamente guardadas

0 Save Settings : Guardar nuevos ajustes de curva (desde #1 hasta #10)

o Ignition Curve : Parametros de la curva de encendido.

o Rev Limit: Limite de Revoluciones.

o Static Angle: Avance estatico (posicion del estator).

o Compensation: Compensacion del retraso de la sefal (desde el captador
. hasta la bujia).

o Exit Settings : Salir de ajustes.

3. CARGAR AJUSTES (Load Settings)

Entre en el menu y muévase presionando las teclas [+ ] o[ -] hasta Load Settings
después presione [Enter]. Ahora usted puede seleccionar el numero de posicion de la
curva previamente guardada presionando [+ ] o [ -] Yy entonces presione [Enter].

4. GUARDAR AJUSTES (Save Settings)

Entre en el mend y muévase hasta Save Settings presionando las teclas[+] 0 [-]
después presione [Enter]. Ahora usted puede seleccionar el nimero de posicién en el
que usted quiere guardar la curva presionando [+ ] o [ - ] y entonces presione [Enter].

5. CAMBIAR CURVA DE ENCENDIDO:

Entre en el menld y muévase hasta Ignition Curve presionando las teclas [+] o[ -]
después presione [Enter].

Ahora usted esta en el submenu para fijar la curva de encendido.

Organizacion de Submenu:

Nr. Of points - NUumero de puntos de la curva (a partir de 4 hasta 10)

1) - primer punto de la curva de la ignicion

2) - segundo punto de la curva de la ignicion

Exit Curve — Salir del submenu.



i IMPORTANTE!

Para evitar un mal procesamiento, no programe una curva de encendido poco
razonable.

Cada vez que usted hace cualquier cambio en una curva de encendido, ésta se
guarda automaticamente en la posicion #0. Entonces usted puede guardarla en
cualquier otro numero de posicién de #1 a # 10.

Ejemplo de una curva de encendido con seis puntos:
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5.1. CAMBIAR El NUMERO DE PUNTOS DE LA CURVA DE ENCENDIDO.

Ir a Nr. of Points presionando las teclas [+ ] o [ -] después presione [Enter].
Ahora usted puede seleccionar el nimero de puntos de encendido, presionando las
teclas [+] o[ -] después presione [Enter].

5.2. CAMBIAR PARAMETROS DE LOS PUNTOS DE LA CURVA DE
ENCENDIDO

Vaya hasta el punto que desea cambiar presionando las teclas [+ ] o [ -] después
presione [Enter].

Ahora usted puede cambiar el pardmetro revoluciones presionando las teclas [+ ] o0 |
-] (en pasos de 100 RPM) y entonces presione [Enter]..

Ahora usted puede cambiar el angulo de avance presionando las teclas [+] o[ -] (en
pasos 0.1 grado) y entonces presione [Enter]..

6. CAMBIAR El LIMITE DE REVOLUCIONES.

Entre en el menl y vaya a Rev. Limit presionando las teclas [+ ] o[ -] después
presione [Enter].. Ahora usted puede cambiar el maximo numero de revoluciones
permitidas presionando las teclas [+] o[ -] (en pasos de 100 RPM) y después
presione [Enter].



7. DETERMINAR El ANGULO ESTATICO

Entre en el menu y vaya hasta Static Angle presionando las teclas [+ ] o[ -] después
presione [Enter]..

Ahora usted puede fijar angulo estético presionando las teclas [+ ] o [ -] (en pasos de
0.1 grado) después presione [Enter].

Usted puede encontrar mas informacién sobre el &ngulo estatico en el apartado 9.

8. LA COMPENSACION.

Es la compensacion del retraso de la sefial de encendido desde el captador hasta la
bujia.

Usted puede comprobar este retraso con la lampara estroboscopica.

Sin esta compensacion, el angulo de avance de encendido disminuye con el aumento
de las revoluciones.

Esta compensacion ayuda a que los angulos de avance en la curva de encendido
sean reales (muy exactos).

El ajuste por defecto es 70 microsegundos y se mide con la unidad CDI.

Como comprobar, si la compensacion es la correcta:

Primero usted debe fijar una curva plana de encendido.

Entonces compruebe con la lampara estroboscopica, si la marca en el volante
magnético se mueve al cambiar las revoluciones.

Si la marca en el volante magnético se mueve entonces debe cambiar la
compensacion de retraso.

Cambio de la Compensacion:

Entre en menu y vaya hasta Compensation presionando las teclas [+ ] o[ -] después
presione [Enter].

Ahora usted puede cambiar la compensacion del retraso presionando las teclas [+ ] o
[ -] después presione [Enter].

9. AJUSTES MECANICOS (angulo de avance estético)

El angulo estético es el angulo de avance del encendido, fijado por el stator del
sistema de encendido.

Mida este angulo con la galga de disco (disco graduado).

Este angulo estatico medido, es el angulo de avance maximo que usted puede fijar
con VCDI.

Por ejemplo: Angulo estatico medido = 26.2 grados (este angulo usted debe
introducirlo en el VCDI)

ilmportante!
jCada vez que usted desmonte el estator o el volante, usted debe medir su angulo
estatico de avance otra vez!



Calculos para pasar de milimetros a grados o viceversa:

a = Avance de encendido en grados
7 = Avance de encendido en milimetros
R= Carrera del motor entre 2 en milimetros

L = longitud de la biela en milimetros
P=R+L-T

a= uus-l[!h’ tR -1 ]

2 PR

I'=L+R-(l-cosa)- \."IIL: —(R-sina)

Eiemplo de calculo para pasar de mm a grados:

Motor: RD 400E

R = 31 (carrera 62)
L =115 (longitud de biela)
7 =4 mm (avance de encendido)

P=R+L-T=31+115-4
P =142

L PR -1 | us_l"’mf +315 1157
2-P-R ) L 2-142-3]

a = 26.19 grados

@ = cos = cos™'(0.8973)



RD 400

milimetros = grados Hin deg
3.0 225 5.0 20.4
3.1 23.0 a.1 20,7
3.2 234 5.2 30.0
3.3 237 5.3 30.3
3.4 24.1 5.4 30.6
3.5 24.5 5.5 30.9
306 248 5.6 31.2
3.7 252 5.7 31.4
38 255 5.8 31.7
3.9 250 5.0 32.0
4.0 26,2 5.0 32.3
4.1 26.5 6.1 32.6
4.2 26.0 6.2 32.9
4.3 272 o 33.1
4.4 274 3.4 33.4
4.5 27.8 6.5 33.7
46 281 5.6 34.0
4.7 28.5 B3.7 34.2
4.8 288 .8 34.5
4.9 29.1 5.9 34.58
7.0 35.0

CALCULO DE DISTRIBUCION Y AVANCE DE ENCENDIDO

Por RAPHANEL

Caracteristicas del motor

CARRERA 62,00 CARRERA 62,00
LARGO BIELA 115,00 LARGO BIELA 115,00
MILIMETROS HASTA PMS 4,00 ANGULO HASTA PMS 26,19
ANGULOHASTAPMS [ 2619 | MILIMETROS HASTA PMS 4,00

En amarillo datos conocidos
En azul datos resultantes

Haciendo doble clic sobre esta imagen se abre la hoja de Excel que sirve para
hacer los célculos anteriores sin molestia.



10. MONITORIZACION

Conecte la unidad del procesador con la unidad del programador y espere unos pocos
segundos la activacién del programador. La primera informacion exhibida en el
programador es la version del programa.

Con el programador usted puede mirar revoluciones y angulo de avance calculado
del encendido.

ilnformacion!

Usted puede conectar o desconectar la unidad de programacion en cualquier
momento que usted desee, sin provocar ningun dafio. No importa si el motor esta en
marcha o no y si la fuente de alimentacién est4 conectada o no.

ilmportante!
iNo utilice demasiada fuerza al conectar o desconectar la unidad del programador!

11. INFORMES DE ERROR

Dos errores pueden ser mostrados:

Program Memory Error - Cuando se corrompe la memoria del programa.

Cuando se presenta este error, la funcién del programa podria ser la culpable.

jUsted debe cambiar el procesador!

EEPROM Error- Cuando se corrompe la memoria eeprom. Todos los datos
programables se almacenan en la memoria eeprom (curvas, limite de revoluciones...).
Cuando se presenta este error, los datos programados podrian ser la causa. Usted
debe comprobar todos sus ajustes y corregirlos.



12. CABLEADO

RD400E:

ilmportante!

La fuente de alimentacién para VCDI se debe conectar con el alambre marrén en la
caja de fusibles - no directamente a la bateria.

VCDI se debe desconectar de fuente de alimentacién, con el interruptor movil de la
ignicién a la posicion de reposo.

VCDI no trabajara, si su voltaje de la bateria esta debajo de 8 voltios.

iMuy importante!
Deben usarse bujias con resistencia, porque producen menos perturbaciones
electromagnéticas (interferencias).

Bobina de carga de bajas r.p.m.
Volante el A

Bobina de carga de altas r.p.m.

Colores
N Negro

R Rojo

R/B Rojo/Blanco
M Marron
A Amarillo

+ 12 Voltios

Eiemplo de curva de encendido
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